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Wstep
Industrial LUNAR DT AM G3 (Ind. LuNAR 200DTG3) jest detektorem dualnym (PIR+MW),
przeznaczonym do montazu na sufitach do wysokosci 8.6m, w ktérym zastosowano technologie Anti-
Cloak™ Technology (ACT™), opracowana przez RISCO Group. Detektor pracuje w oparciu o metode
automatycznego dopasowywania poziomu detekcji oraz licznika impulséw (Intelligent Digital Signal
Processing) do aktualnej predkosci intruza oraz warunkéw $rodowiska dzigki czemu osiggnieto najwyzszy
wspotczynnik detekcji i wysoka odpornosé na alarmy niepozadane.

Ind. LUNAR 200DTG3 moze pracowaé jako normalna czujka przekaznikowa, jak réwniez jako element
adresowalny w potgczeniu z magistrala RS485 central RISCO Group.

Ind. LUNAR 200DTG3 Wiasciwosci

Zgodna z wymaganiami norm: EN50131-1, PD6662, TS50131-2-4 Stopien 3
Adresowalna czujka dualna z trybem detekcji Anti-Cloak™

Wysoko$é montazu do 8.6 m

Pole dozorowe: 3600 , Srednica 18m

3 niezalezne kanaty PIR — mozliwo$¢ definiowania obszaréw detekcyjnych

Inteligentna cyfrowa obrébka sygnatéw (Intelligent Digital Signal Processing ) — weryfikacja
alarmoéw, progi dziatania zalezne od predkosci intruza

Wbudowane rezystory parametryczne (opcja 3 x EOL), wybdr zworami
Aktywna podczerwien dla opcji Anti-Masking (zgodna z TS50131)
Ochrona antysabotazowa (otwarcie obudowy, zerwanie z podtoza)
Sterowanie "Green Line" — wytgczanie MW na czas wytgczenia systemu
Optoprzekazniki — wydtuzona trwatos$¢, niski pobor pradu

Zdalny i lokalny test

Zdalne wejscie SET

Zdalne wejscie sterujgce RC

Optymalizacja strefy dozorowej PIR poprzez regulacje soczewek
Regulowany zasieg mikrofali: reczny (regulator analogowy) i zdalny (reg.cyfrowy)
Wskazania probleméw (diody LED lub komunikaty)

3 tréjkolorowe diody LED dla uproszczenia testu przejscia
Zaawansowane zdalne sterowanie i diagnostyka

Zredukowany pobdr pradu przy pracy na magistrali
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Zdalne sterowanie i kontrola parametrow*

Mozliwos¢ zdalnej regulacji zasiegu mikrofali utatwia proces regulacji czujki.

Wygodne narzedzia diagnostyczne, w tym: kontrola napiecia zasilania czujki, kontrola
stanu kazdego toru PIR i mikrofal (napiecie sygnatu, poziom szumdéw), badanie kanatu
AM, wersja detektora

Zdalny odczyt i mozliwos¢ przetaczania nastaw czujki: regulacja mikrofali, wyt/zat trybu
ACT, wyt/zat diod LED.

Zdalny test usterek czujki (OK/Btad) dla PIR, mikrofali i napigcia zasilania

Przy wspétpracy z magistralowymi centralami RISCO sygnalizacja zablokowania toru
mikrofalowego (usterka mikrofal) oraz mozliwo$¢ wytaczania mikrofali podczas
rozbrojenia.

*Za pomoca opcjonalnego Programatora (dwukierunkowa komunikacja przez podczerwien),
oprogramowania konfiguracyjnego oraz klawiatury.

Detekcja

Detekcja w czujce Ind. LUNAR 200DTG3 bazuje na:

¢

¢

PIR (Passive Infra-Red) - wykrywanie zmian promieniowania w pasmie podczerwieni w
obserwowanym obszarze w nastepstwie wejécia intruza w obszar detekciji.

MW (Microwave) - czujka wysyta sygnaty i analizuje czestotliwos$¢ fali odbitej (zjawisko
Dopplera).

Kryterium ALARMU powstaje wéwczas, gdy wystapi jednoczesna detekcja ruchu w obydwu
torach tj. PIR i mikrofali (za wyjatkiem pracy w trybie ACT — patrz “Tryb ACT™"), co pozwala na
znaczne zmniejszenie wspoétczynnika fatszywych alarmoéw.



Tryb ACT™

Anti-Cloak™ Technology (ACT™) zachowuje wszystkie zalety czujek dualnych przy jenoczesnej
eliminacji ich wad. Oczekujgca na opatentowanie innowacja tworzy nowy standard w detektorach.
Technologia dualna, kombinacja PIR +MW, byta waznym elementem rozwoju dla branzy
zabezpieczen ale ma dwa gtéwne ograniczenia:

- Wiamywacze coraz czesciej stosujg ubiory o niskiej emisji podczerwieni (lub odpowiednie
zastony nieprzepuszczalne).

- Czutos¢ toru PIR znacznie maleje w temperaturach zblizonych do temperatury ludzkiego ciata.
W odpowiedzi na potrzeby rynku, RISCO Group opracowata rewolucyjng technologie ACT™.
ACT™ zabezpiecza system alarmowy przed ewentualnoscia jego neutralizacji poprzez ubiory
maskujace. Unikalny algorytm odréznia stabe sygnaty w torze podczerwieni generowane przez
poruszajgcego sie intruza od sygnatéw szuméw tta, ktére moga wywotaé fatszywe alarmy.
Po zweryfikowaniu obecnosci intruza (tor detekcji w podczerwieni), algorytm ACT™ przetacza
prace czujki z dualnej PIR/MW na detekcje tylko mikrofalowa — na okreslony czas; po czym
powraca do trybu pracy dualnej. Jezeli mamy do czynienia z poruszajgcym intruzem tor MW
wygeneruje alarm.

W przypadku, gdy temperatura otoczenia jest zblizona do temperatury ludzkiego ciata, algorytm
ACT™ réwniez przetacza czujke w tryb detekcji mikrofalowe;j.

Dzieki takiej pracy wzrastajg mozliwosci detekcyjne czujki, z zachowaniem wysokiej odpornosci
na fatszywe alarmy. Dzieki algorytmowi ACT™, czujka Industrial LUNAR uniemozliwi nawet
najbardziej wymysine préby wtamania.



Ind. LUNAR 200DTG3 Opcje konfiguraciji

Ind. LUNAR 200DTG3 mozna konfigurowac recznie, zas za pomoca programatora lub z poziomu
centrali otrzymujemy dodatkowe narzedzia sterowania i diagnostyki:

Ustawienia Programator Centrala
reczne (Bus Control)
Tryb ACT v v v
Diody LED v v v
Czutosé MW v (trymer) v v
Diagnostyka - v v
Stan/Usterki/Raporty - v v
Diagnostyka AM - - v
Blokada MW - - v
Opcja "Green Line" - - v

Sygnalizacja diodami LED

Trzy tréjkolorowe diody LED pracuja nastepujaco:

LED STAN ZNACZENIE

AL Detekcja alarmu (réwnoczesna dla PIR i
Swieci sie stale MW)

Czerwona Miga z r_1isk§ _ B’rqd_w komunikaciji z centralg (tryb
czestotliwoscia magistralowy)
Miga z wysoka Detekcja AM
czestotliwoscia
Swieci sie Detekcja w kanale MW

Zielona
Miga Problem w kanale MW
Swieci sie Detekcja w kanale PIR
Pomararnczowa

Miga Problem w kanale PIR

Wszystkie Miga ze zmiana koloru Po podtaczeniu zasilania




INSTALACJA

Czynnosci wstepne:

¢

¢

Przed zainstalowaniem czujki, nalezy wybra¢ jak najdogodniejsze miejsce instalacji —
zapewniajace najlepsze z mozliwych wykorzystanie stref detekcyjnych czujki.

Nie nalezy instalowa¢ czujki LUNAR w miejscach, gdzie bedzie narazona na ciggte
pobudzenie jednego z toréw detekciji.

Unika¢ instalacji w miejscach, w ktérych w polu widzenia czujki mogtyby sie znalez¢
poruszajace sie obiekty (np. wentylatory). Czujke nalezy umieszcza¢ z dala od okien/drzwi
na zewnatrz budynku oraz z dala od obiektéw, ktérych temperatura moze sie zmienia¢ w
sposéb gwattowny.

Nie nalezy instalowa¢ czujki w zasiegu dziatania promieni stonecznych ani w poblizu zrédet
ciepta. Prazki detekcyjne powinny by¢ skierowane na $ciany lub podtoge, nalezy unikaé
kierowania prazkéw detekcji na okna lub zastony. Czujke nalezy instalowa¢ na stabilnym,
gtadkim i wolnym od drgan podtozu.

W miare mozliwosci, nalezy wyeliminowaé¢ zewnetrzne Zrddta interferenciji.

Dla zapewnienia optymalnych warunkéw detekcji, czujke nalezy zainstalowaé tak, aby
spodziewany kierunek ruchu intruza przecinat poprzecznie pola detekc;ji.

Zalecane wysokosci montazu, pozwalajgce na uzyskanie 18 m $rednicy obszaru detekcji to
3.7m do 8.6m.

Detektor musi by¢é zamocowany na suficie, najlepiej na jego $rodku.



Na ponizszym rysunku pokazano charakterystyki detekcyjne dla typowych wysokosci montazu:
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Duza ilos¢ elementéw wywotujacych interferencje fal,
moze wplywacé na detekcje w kanale MW.



Instalacja:

Aby otworzy¢ obudowe detektora (Rysunek 1) nalezy zdjaé¢ pokrywke poprzez wsuniecie wkretaka

(1) w wyciecie pomiedzy obudowa a zaslepke ochronna. Pokrywka pozostanie potaczona z
obudowg elastyczng zytka.

Uzywajac wkretaka krzyzakowego odkreci¢ wkret mocujacy (2) i delikatnie Sciagna¢ gérna czesé
obudowy.

Rysunek 1




Odkrecié wkret, znajdujacy sie po prawej stronie (1), mocujacy ptytke PCB (Rysunek 2), po czym
delikatnie odgigé¢ dwa zatrzaski mocujace (2) i wyja¢ ptytke.

Nie dotykac¢
piroelementow!

Rysunek 2

S




W razie potrzeby, wykonaé przy uzyciu szczypiec bocznych (Rysunek 3) otwér wpustowy dla
przewodéw (1, 2); Srubokretem wypchna¢ zadane otwory na wkrety montazowe (3, 4).




Woprowadzié przewdd przez przepust (Rysunek 4) a nastepnie podtaczy¢ wymagane przewody tak,
jak opisano w czesci Okablowanie.

Rysunek 4

Zamontowac tylng czes¢ obudowy w planowanej lokalizacji (Rysunek 5) uzywajac trzech wkretéw.
Pozostate otwory uszczelni¢.

When a single gang box is used, use 2 additional
screws to mount the base to the single gang box.
The back tamper cannot be used in this case!

Rysunek 5
FIGURE -5

Otwor pod
wiacznik sabotazu

Witozy¢ na miejsce ptytke PCB i sprawdzi¢ czy jest wtasciwie zabezpieczona zatrzaskami i wkretem.



Przeprowadzi¢ regulacje soczewek oraz wybra¢ wtasciwe ustawienia przetacznikéw DIP tak, jak
opisano w czesci “Regulacja Soczewek”.

Zamontowac¢ goérng cze$¢ obudowy do podstawy.
Zamocowac obie czesci centralnym wkretem.
Umiesci¢ zaslepke na obudowie.

Jezeli wymagana jest ochrona przed oderwaniem
nalezy otworzy¢ otwér na wigcznik sabotazowy w
czesci bazowej.

Regulacja Soczewek:

Detektor Industrial LUNAR 200DTG3 jest wyposazony w trzy soczewki —Fresnela, zmocowane w
gérnej czesci obudowy. Nalezy dostosowac ich potozenie w zaleznos$ci od wysokosci montazu:

1. Nacisngé dwa klipsy mocujgace uchwyt (Rysunek 6) do obudowy detektora a nstepnie delikatnie
go wysunagé.

Rysunek 6

2. Wyja¢ soczewke z uchwytu (Rysunek 7) poprzez delikatne jej zdjecie z kotkéw, ktére
zabezpieczajg jg w uchwycie.



Rysunek 7

3. Umiesci¢ soczewke na odpowiednich kotkach uchwytu. Pozadana pozycje soczewki nalezy
wybra¢ postugujac sie ponizszg tabela.

Pozycja Wysokosé
Foczewki montazu
i N 2.7 -4.9m
2 - 4.9-62m
FABRYCZNIE ]
3 6.2 -7.8m
—
4 ] 78-86m
||

4. Wsuna¢ uchwyt z powrotem na odpowiednie miejsce w detektorze.
5. Powtdrzyé powyzsze (1 — 4) kroki dla pozostatych dwéch soczewek.

&

1. Ponizej wysokos$ci montazu 3.7m $rednica strefy
dozorowej maleje (przy wysokosci 2.7m wynosi 15m.
2. Mozliwe jest ustawienie réznego potozenia
poszczegdlnych soczewek w zaleznosci od potrzeb
obiektu (ksztattu pomieszczenia).
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Przetaczniki i zwor

RC/SET Do okreslenia polaryzacji wej$¢ zewnetrznych.
INPUT

12V: 12V musi by¢ podtagczone w celu aktywacji funkcji.
GND lub N.C. nie ma wptywu na stan RC/SET.
(patrz Tryb Przekaznikowy — ustawienia przetacznikéw DIP)

0V: GND (masa) musi by¢ podtaczone w celu aktywacji funkcii..
12v lub N.C. nie ma wptywu na stan RC/SET.
(patrz Tryb Przekaznikowy — ustawienia przetacznikéw DIP)
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Zwory te sg wykorzystywane w przypadku gdy
linia dozorowa jest wyposazona w podwojny
(DEOL) lub potrojny (TEOL) parametr. Pozwalajg
na dobdr wtasciwych rezystoréw dla alarmu i
sabotazu jakich wymaga centrala (1K, 2.2K, 4.7K,
5.6K lub 6.8K). Dodatkowo podwdjna zwora AM
EOL pozwala na dotgczenie rezystora 12k dla
odrézniania sygnatu o maskowaniu w instalacjach
TEOL.

Schemat potaczen dla konfiguracji DEOL i TEOL
pokazano na ponizszych rysunkach.

PANEL DEOL

AM/FAULT  TAMPER ALARM

L@

TAMPER

ALARM

PANEL TEOL T
AM/FAULT  TAMPER  ALARM

elCicr@

TAVPER
AN/ FAULT ALARM

Rezystory DEOL / TEOL — schemat potaczen

Ustawienie przetacznikow DIP

Ind. LUNAR 200DTG3 jest wyposazony w 9-cio sekcyjny przetacznik DIP. Ich potozenie zmienia
funkcjonalno$é detektora zaréwno w trybie Przekaznikowym (Relay) jak i magistralowym (BUS).

Nalezy je ustawi¢ zgodnie z Tabelg ponizej:

Ustawienie fabryczne: Tryb Przekaznikowy (DIP 6=OFF)

Green Self RELAY REMOTE
ACT LED \ine 7est M move controLN N2

iz IEPE




Numer

Opis

Okresla prace technologii ACT (Anti Cloak Technology)
ON: ACT jest aktywne
OFF: ACT wylgczone (ustawienie fabryczne)

Determinuje prace diod LED
ON: diody sag wigczone (ustawienie fabryczne)
OFF: diody wyfaczone

Okresla dziatanie opcji "Green Line" (patrz uwaga ponizej)
ON: "Green Line" wtgczona
OFF: "Green Line" wytgczona (ustawienie fabryczne)

Okresla sposéb przeprowadzania Testu Wewnetrznego (patrz uwaga ponizej)

ON: Test Wewnetrzny Lokalny :

W przypadku niepowodzenia przekaznik FAULT/AM jest aktywowany na czas 2.5 s.
OFF: Test Wewnetrzny Zdalny (ustawienie fabryczne):

W przypadku powodzenia testu przekaznik Alarm jest aktywowany na czas 5s. W
przeciwnym razie FAULT/AM jest aktywowany na czas 2.5 s.

Okresla prace systemu aktywnego antymaskingu IR (patrz uwaga ponizej):
ON: Zatgczony
OFF: Wytaczony (ustawienie fabryczne

Jezeli AM jest aktywne (DIP 5) obudowa musi by¢ zatozona w ciggu 1 minuty od podfaczenia
zasilania. Jezeli zasilanie byto zataczone w momencie gdy zmieniono potozenie DIP5 na ON
nalezy wytaczy¢ zasilanie aby zresetowac¢ kalibracje AM.

Okresla sposdb podtaczenia detektora do centrali

OFF: Tryb PrzekaZnikowy

Odpowiada za mozliwo$¢ zdalnego sterowania (komunikacja ze sterownikiem)

ON: zdalna komunikacja zawsze mozliwa.

OFF zdalna komunikacja zalezy od napigcia podanego na wejscie “RC” (ustawienie
fabryczne)
Jezeli podano sygnat aktywujacy na wejscie RC komunikacja jest mozliwa.

Nalezy ustawia¢ DIP 7 w pozycji “OFF” po zakoriczeniu instalacji. Zapobiega to
nieautoryzowanemu zdalnemu sterowaniu detektorem co moze prowadzi¢ do jego wytaczenia.

8-9

OFF

Szczegdly dotyczace aktywaciji podano w opisie okablowania bloku przytaczy. .




Tryb Magistralowy (BUS) DIP 6=ON BUS ADDRESS BUS ,  LMPER

[

Numer Opis
Uzywane do zdefiniowania numeru identyfikacyjnego detektora (ID — patrz Tabela 1)
1-5 Numer jest ustalany tak samo jak dla innych akcesoriéw central RISCO.
6 Okresla sposdb podtaczenia detektora do centrali
ON: Centrale RISCO — tryb magistralowy (BUS
Po zataczeniu zasilania detektor Ind. LUNAR 200DTG3 czeka 10 sekund na ustanowienie
@ komunikacji z centrala. Problem z komunikacja moze byé spowodowany btednym okablowaniem,
ztym adresem lub niewtasciwa konfiguracja centrali. W takich przypadkach czerwona dioda LED
bedzie migata az do usuniecia problemu.
7 Brak zastosowania (zdalna komunikacja jest automatycznie aktywowana po wprowadzeniu
centrali w opcje testu linii. W innym przypadku jest nieaktywna).
8-9 ON: umozliwia raportowanie stanu wtgcznika sabotazowego do centrali.

Tabela 1: Ustawienia adresu ID

BN 2 3 | + 5 NENCES 1 2 3 4| 5|
01 OFF | OFF OFF OFF OFF 17 OFF OFF | OFF OFF ON
02 ON OFF OFF OFF OFF 18 ON OFF | OFF OFF ON
03 OFF ON OFF OFF OFF 19 OFF ON OFF OFF ON
04 ON ON OFF OFF OFF 20 ON ON OFF OFF ON
05 OFF | OFF ON OFF OFF 21 OFF OFF ON OFF ON
06 ON OFF ON OFF OFF 22 ON OFF ON OFF ON
07 OFF ON ON OFF OFF 23 OFF ON ON OFF ON
08 ON ON ON OFF OFF 24 ON ON ON OFF ON
09 OFF | OFF OFF ON OFF 25 OFF OFF | OFF ON ON
10 ON OFF OFF ON OFF 26 ON OFF | OFF ON ON
1 OFF ON OFF ON OFF 27 OFF ON OFF ON ON
12 ON ON OFF ON OFF 28 ON ON | OFF ON ON
13 OFF | OFF ON ON OFF 29 OFF | OFF | ON ON ON
14 ON | OFF ON ON OFF 30 ON OFF | ON ON ON
15 OFF | ON ON ON OFF 31 OFF ON ON ON ON
16 ON ON ON ON OFF 32 ON ON ON ON ON




Okablowanie

Przytacze 1

Opis

+12V (RED) Dodatni biegun zasilania (+)
- (BLK) Ujemny biegun zasilania
BUS (GRN) Szyna komunikacji z centralg (magistrala)
BUS (YEL) Szyna komunikaciji z centralg (magistrala)
SET = Zdalne sterowanie funkcjami detektora:
Kiedy sygnat aktywujacy (patrz opis zwory RC/SET) zostanie podany na wejécie SET:
+ AM zostanie wytaczony (jezeli DIP 5 byt w pozycji ON)
+ MW modut zostanie wiaczony ( jezeli DIP 3 byt w pozycji ON).
Zdjecie sygnatu powoduje wykonanie testu wewnetrznego jezeli DIP 4 byt w pozycji
OFF) .
RC * Uzywane do zataczenia/wytaczenia zdalnej komunikacji tylko w przypadku gdy DIP 7

(Zdalne Sterowanie)

jest w pozycji OFF.

Kiedy sygnat aktywujacy (patrz opis zwory RC/SET) zostanie podany na wejécie RC
Zdalne sterowanie bedzie mozliwe.

Uwaga: DIP 7 w pozycji “ON” stale umozliwia zdalne sterowanie.

A

OSTRZEZENIE:
Zawsze nalezy ustawia¢ DIP 7 w pozycji “OFF” po zakonczeniu instalacji. Zapobiega to

nieautoryzowanemu zdalnemu sterowaniu detektorem co moze prowadzi¢ do jego wytaczenia.

&

Nie ma zastosowania w trybie magistralowym

Przytacze 2 Opis
AM/FAULT Wyijscie typu N.C.
Wyjscie AM/FAULT jest rowarte gdy:
+ Zamaskowano soczewke (wyjscie ALARM takze zostaje rozwarte)
+ Niepowodzenie testu wewnetrznego
+ zbyt niskie napiecie zasilania (6VDC-8VDC)
TAMPER Wyijscie typu N.C.
ALARM Wyijscie typu N.C.




Test Przejscia

Przed przeprowadzeniem testu nalezy aktywowa¢ diody LED.

Po dwdéch minutach od zataczenia zasilania (okres stabilizacji) mozna przetestowacé strefe dozorowa
objeta detektorem. Poruszajac sie w strefie nalezy obserwowac diody LED. Zasieg dziatania
mikrofali wskazany zostanie zaswieceniem sie czerwonej diody LED (obie technologie wskaza
naruszenie).

Jezeli brak jest alarmu to znaczy, ze wystepuje problem z
potozeniem soczewki (PIR) lub regulacja mikrofali.

Regulacje mikrofali mozna przeprowadzi¢ badz potencjometrem na ptytce detektora lub przy uzyciu
zdalnego kontrolera. Urzadzenie nalezy testowac tak aby okresli¢ granice jego dziatania na réznych
kierunkach.

Mikrofala powinna by¢ ustawiona na niezbedne minimum
przy ktérym pokrycie strefy dozorowej jest nadal petne.

Kiedy uzywa sie zdalnego sterowania nalezy przeprowadzi¢ takze test wewnetrzny. Instrukcja
znajduje sie w podreczniku Sterownika.

Po zakonzceniu instalacji i testowania nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie przetaczniki i zwory
znajduja sie we wtasciwym potozeniu.

A
Zawsze nalezy ustawia¢ DIP 7 w pozycji “OFF” po
zakonczeniu instalacji. Zapobiega to
nieautoryzowanemu zdalnemu sterowaniu
detektorem co moze prowadzi¢ do jego
wyfaczenia..



Ta czes$¢ opisuje mozliwe problemy i sposoby ich usuwania:
Zawsze nalezy wykona¢ wstepne sprawdzenie sytuacji, zgodnie z zaleceniami zawartymi w

ponizszej tabeli:

Nalezy przeprowadzi¢ wzrokowa kontrole na okolicznos¢ uszkodzer mechanicznych detektora i

okablowania w tym przytacza do sieci zasilajacej.

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Bfedna konfiguracja detektora w
centrali — system nie akceptuje
podtgczenia

Problem z
ustawieniem ID

Catkowicie odtgczy¢ zasilanie
systemu, prawidtowo ustawi¢ ID po
czym przywrdcic¢ zasilanie.

Wskazania sabotazu detektora Awaria Zweryfikowaé, ze przetaczniki DIP 8
przy pracy w trybie podtaczenia i 9 sg w pozycji ON

magistralowym sabotazu

Wskazania sabotazu detektora Wiacznik Wizualnie zweryfikowaé, ze wtacznik

przy pracy w trybie
magistralowym jak i
przekaznikowym

prawdopodobnie
otwarty

jest zainstalowany prawidtowo.

Test przejécia nie daje sie Btfedny kod Wopisz kod z odpowiednimi
uruchomié z poziomu centrali uprawnieniami
Zielona dioda LED nie Ind. LUNAR Praca prawidtowa
sygnalizuje w czasie testu — 200DTGS jest
kanat MW nie pracuje skonfigurowany
(ProSYS) tak,
aby wytgczat
kanat MW gdy
centrala jest
rozbrojona
Ind. LUNAR Zresetowac detektor.
200DTG3 Jezeli usterka sie powtérzy

pracuje w trybie
blokady

wymieni¢ detektor




Parametr

Strefa dozorowa Zawiera 192 sekcji (96 prazkéw Fresnela) podzielonych
pomiedzy 3 sekcje soczewek.
Kazda sekcja posiada 4 regulowane potozenia w pionie dla
réznych wysokosci montazu i potrzebnego zasiegu.
360° / 18m $rednicy. Przy montazu ponizej 3.7m, $rednica strefy
maleje do 15m.

Wysoko$¢ montazu 0Od 2.7m do 8.6m

Odpornosé RFI Zgodna z wymaganiami EN50130-4

Napiecie zasilania 9do 16VDC

Pobor pradu 20mA przy 12VDC, 30mA przy 16 VDC, maksymalnie 40mA przy
$wiecgcych sie wszystkich diodach LED.

Wyjscie Alarmu i AM Opto przekazniki NC, 100mA, 24 VDC

Sabotaz NC, 500mA, 24 VDC

Czas alarmu 2.2 sekundy

Czas stabilizacji 2 minuty

Filtr Swiatta biatego Soczewka Fresnela

Temperatura pracy -20° C do 55°C

Temperatura sktadowania -20° C do 60° C

Wymiary (Wys x Srednica) 99mm x 194mm

Detektor Ind. LUNAR 200DTG3 moze by¢ wykorzystywany
w instalacjch zgodnych z wymaganiami normy PD6662,
EN50131-1 i EN50131-2-4 Stopien 3, Klasa Il.



